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Rotary Angle Sensor

Temperature & Humidity
Sensor (DHTIT)

350" Digital Serve LED Strip LSE-C Cable

e

*Rock, Paper, Scissors”
Building Bricks (32 Pcs|

“Intelligent Waste Bin"
Building Bricks (60 Pcs)

N

Joystick

4

Madule Link Unit
for VinciBot

“tntelligent Fan”
Building Bricks [36Pcs)

Usar Guide

Caze Manual

i
-
]
L
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N =
Paper Craft

| Joy=tick

Temperature &
Humidity
Sensor

JWoltage: 5V
Wirrking electric current: 10maA

.Inits starting position, the joystick reads K-walue: 50 and Y-value:
50
K-walue {frem left to nghtl: 0-100; Y-value tfrom battem to top)

0-100

Lid Pk

B

Temperature range: -40-80°C; resolution of 0.1°C; error range of
+0.5°C ) x

ol

idity range: 0-1008H; resolution of IL1%RH; error rangs of
ok

Rotary Angle
Senzor

Angle limit: 300°
 Fotary angle sensor reading range: 0-100

[N

160" Digital

LA gle fimit: 3607
. Reductionratio: 1/300

Servg ¥ & f 4 )
I Oporating Speed 14 2001 sec /G0
4.5tall torque {locked) 1.0, 2 kg-cm
i
[ LEDR Strip Blue light: wavelength: 465-4567 mm, brightness: 180-200 mcod
Green Hght: wavelength: 532-525 mm, brightnessI 660 720 mod
Red light: wavelength: 620-625 mm, brightness 390-420 mod
o 1.Expandable numberofiQs:2, Respectively 01, D2, compatible
tf?ldtu': Lin with sersor modules adapled to Arduing, Microcbit, ete,

2 33 A50mA, 514
I Total ot 2 sets of 4-pin headers, 1 Grove connactar

tote: Please connect the sensor to the VingiBot based an the illustrations

The Tirst time your VinCBot uses Inventor Kit's sensors, you must load the following
sensar drivers fo your VinciBet, The steps are below:




a. Open MatataCode
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b. In the Module Center add the following module plugins

€ In the side menu select "burm” and download the selected driver programs,
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E = |
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- n -
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Bl

. Precautions for Using the Module Link Unig

The Madule Link nit has two 10s, 07 and 02, dnd Is compatible with sensor modules
adapted 1o Arduing, Microchit, etc.,, It has digital and analog inputs and outputs
Flease seloct & dupont cable o Growe HYZ0 4P cable 10 make connections a8 needed,
while ensuring electrical safery,

Warnanty parioct One (1) Yoo limrod

Te Follosiyingg cifrcurratancse will vaid e fres wamanty:

Mot abk o prosida this warrsnty carifizate, and vold invoca

This warronty is uniateroly modfied or ncompatible wiih the produce
Mgl conaunnption) waar and oging of consumabils parts

Domogae poused by lighining or cther electiool system problams
Dorrege coused by improper s, such o eatemol Torce, domogs. e
Domaga coused by forca majeuna foctors such o accidentsy disostarg
Salf-dismanted! reossembled repaired produsts

Prodict sxcaadds warmanty parkd

Abuse or misuvse. includng but not solely mted to the falure (0 wa this produect beyvond the uses marol

€ ZO&



Capteur de température et
d'humidité (DHT1T)

Serve numdrique & 360°

Briques de construction
« Poubelle intelligente «

Hriques de construction
= Piere, Papier, Ciszaux =

Manatte
\./ |
Manette Capteurde
température et

d'humidité

. Tension:5V

2, Fuissance dlectriqueacti

3. Danszsapositioninitiale, lamanette présenteunevalaur de 50
powr 'axe Xetunevaleurde 50 pour ['axe ¥,

4. Valeurdel'ase X {de gauche 3 droite] : 0—100 ; Valeur 'axe ¥ {du
basversle haut);3-700

|.Plagedetemperatura; -40-80°C ; résclutionde 01°C ; marge
derreurde £0,53°C

2 Maged’humidité: 0-100HR; résolution de D1 % HR marge
derreiircde + 2% HR

Capteurd'angle

1. Limitedangle: 300°
2. Plagedelectureducapteur d'angle rotatil: 0-100

a roratit
v DRV
ny -|11er|-:,].|r¢| a
V)' "
Unité de laison de |
modules pour
VingiBot Ruban LED

ILimited angle: 360°

2 Rapportde réduction:
I¥itessede fonc [
Coupleda blocage {werrouil

+0.075ec/50

schargel 014
1,80, 2kg-cm

Luminositébleue :laor 1gunu-dnnd= ABS-46T mm luminosité: 180 gu'-fnc..
=l dande ;52 2535 mm, luminosite ;56
donde:620-625mm, lurminasité : 30-4Hmed

Uniteé deliaison
demodules

Briques de construction
« Wentilateur intelligent =
{36 pigces]

N =

rées-sortiesastensible;2, 00 et Dl respectivement
m| :auLw AT Fiﬂ‘ﬂ['LI'E':ut capteurs adapbés & Arduwing, Microebit, etc

cteursd d broches, | connecteurGrowve

Guide de 'utilisateur

ar au VinciBot en suivant les illustrations

"IN ERTEUR FeC votre VinciBor,
25 BN SUIVanT oes -?‘.'Br.. =

Remarque: Veuillez connecter |8 capte
Lers de la premiére unlisation des captewrs du Kit de |
assurez-vous de charger les pilotes de capteurs approps

Papier d'artisanat




a. Quvrez MatataCode

Q:jaieisls

coe

b. Dans le Centre de Modules, ajouter les modules complémeantaires suivants

Cmony . Ce— T

s

ﬁﬂﬂm'-'-'@‘

. Dans le menu lateral, selectionnez = burn » {installer; et télécharges les
programmes de pilotes selectionnes,

o == &
: -

a

: g

: 'F
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-

i

o oce

. Précautions a prendre fors de 'utilisation de l'unite de laison de module

'unité de lizizon de module dispose de deux entréessorties, 01 et 02, et est compatible
mvet les modules de capteurs adaptés 3 Arduino, Micra:bit, ete_. L'unité dispose
dentrées et de sortles numériquees et analoglques,

Veuillez cheisir un cable dupent ou un :ﬁ_bleG_rwe HYZ.0 4P peur effactuer les
cannexicns nécessaines, touten veillant & la sécurité électrique.

Perinde de gonentie - lirmée & un (1 an
RIS GOICNTS NG Reul SIre imeoguse dons I6e Croonetonces sunanmas
Inzopocitd b fournir ke certificor de gorontie, et una focture volda

Mdodificotion unifotérole de lo goronte. incompaotible oweo e produit
Ugire foernoke das ploss

Dommacas cous por K laudre ol autra probkme secin gus

Dommaga cousd par un LEogo Noperpdc, une action eatéroun, eic
Dommage cousé par un cos de force mopure, un ocoiden | cotostrophe.
Dévmonioge | moddication | dponation du produt.

Parinds o8 gonentia deposses

Usogo inopproprké an debars des irstructions du manuel dhutilisation.

€ ZO&
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Drehwinkelzenzar

<

Temperatur- und

Feuchtigkeitssensor
(OHT11)
l . /:r/
360° Digitaler LED-Leiste LSE-Habel
Servoantriah

T

Bausteine “Stein, Papier,
Schere” (32 Skick]

"Intelligenter Abfallbehalter”
Bavsteing (B0 Stick)

N

Joystick

Maodul Link Einheit
for Vincigot

"Intelligenter Lufter”
Bausteine (36 Stiick)

L)

”

Benutzeranieitung

Fallhandbuch

| W el -

'ﬁ‘[

Bastelpapier

dostick

Temperatur-

urid

Feuchtighkeitss
| Ensor

rischer Arbeitsstrom

3. 10mA3 Inseinerdusgangsstellungliestder Joystick X-Wert: 50
und ¥-Wert;

A.504. 2-Wert fvonlinks nachrechts)i (-
nachaben):0-100

A00; Y-\Wert [von unten

. Temperaturbereich: -43-80°C, Aulldsungvon0,17C;
Fehlerbereichwon £0,5%C

2. Feychteberaich: 0-100RH; Aufldsung D,1%:RH; Fehlerberelch
t 2aRH

Drehwinkelsen
sar

1. Winkelbegranzung: 300"
2. Messhereichdes Drehwinkelsensors:0-100

160" Digitaler
Servoantrieh

LER-Leiste

LWinkelbegrenzung: 3607
duntersetzungsverhaltnis: 1/300

3. Betriebsdrehzahl |Lee 1:0.1420,01 Sek /60
Abwiirgemoment [verriegelt] :1,820,2 kg-cm

Blaues Licht: wellenld nge: 465-467 mm, Helligkeitsstula (i mcd
Gromes Li Wellenlange: 532-515% , Helligkaitsstufe;wo0.720 med
Rotes Licht:Wellentange: 620-625 mm, Helligkeitsstufe: 390-420 mod

Modul Link
Einheit

Himweis: Bitte v

Wenn hr Vir

erbinden Sie den Sensor anhand der Abbildungs

Bat zum efsten Mal die Sensaren des Inveriernets ¢
hier im Folgender

1. Erweiterbare AnzahlvoniOs: 1 bew, 07, D2, kompatibel mit
Sensormodulen, die an Arduing, Microbit, ¢1c. angepasst sind

23,39 250ma, Bvs

3, Inzgesamt I 5atzevon4-Fin-Steckern, 16

rove-Anschiuss

mit dem VingiBaor
SELEL mussen e die

vangefuhrten Sensortreiber in thren VinciBor laden. Die Schritte

werden hier im Folgenden angefiibrt:




a. Den MatataCode &ffnen d. Varsichtsmalnalrmen flrdie Verwendung der Madule Link Linit

D Module Link Unit bat zwei 104, D7 und D2, und istkam patibel mit den Sensarmodis-
len, die an Arduing, Microcbit, ete. angepasstwerden, Sle verlligt aukerdem dber digitale
und analoge Ein-und Ausgange.

Bitte wahlen Sie ein Dupont-Kabel oder e Grave HY2.04P-Kabel, um die Verbindungen
jenach Bedard herzustellen, wobei die elektrische Sicherheit gewahrleistet sein muss

*

*

a
o

c0®

Die Garantiezeit Fir dieses Produkt betragt 1 Jahr

Frigende Umstdnde wi ie Garandie verlerzen und sagarsuthebean:

Kain pultiges Garantiazer tifiat und foder fe hneng

Giefalschtes pder bgin passendes Garantiegertifilat

natdrliche Verschleill- oder &l sscheinungen

Schaden werussacnt ddrch Bl schlag oder sanstige Frobleme mitder Elekiris wie 2B, Uberspaniung
Schaden worursacht durch Milbrasch, Gewalteirmwirkung adar falsche Benutaung

Echaden werursacht durch Naturkalastraphan, hohens Gewalt oder Tiere

Zedlagen cder Reparaturen IJUH.'"E.E"!:I"-'I v unauthoeisians Personan oder Unermeahmean
Produlta susserhalb der Garantiazeit

Das Produkt nicht ardnungsgemak entsprechend dem Benutrerhandbuch bedient warde,

7

. lim Menii der Seite "Brennen” auswahlen und dann dis hier ausgewahlten

Treiberprogramme herunteraden. g Q
—

]

F ——
[ _
& E f
2 o

s LN ‘
" L -
.

.

]
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Sensore angolo
ratante

B

Servomotone
digitale a 360°

T

Mattoni da costruzions
“Cesting dei rifiuti
intelligente” (60 pezzi]

Maruale del caso

Sensora di temperatura e
umiditd (DHT11]

Striscia LED Cavo ISR

s =7

Mattoni da costruzione
“pietra, carta, forbici®
[32 pezzi)

N

Jogstick

&

Hodulo di
collegamento per
VinciBot

Mattoni da costruzione
“Ventilatora
intelligente” (36 pezzi)

Guida dall'utente

| W el -

'ﬁ‘[

Artigianato della carta

Joystick

t
Sensore di
temperaturae
umidita

1.Voltaggio: 5V

Correnteefetiricadi funzionamento: tomA
.Mella sua posizione di partenza, il joystick leggeilvalore X: 50 &
valorey: 50
MNalore X {dasinistra adestra): 0-100; valore ¥ {dal bassoverso
I"altel: 0-100

Pk

il

Intervallodelia temperatura; -40-80°C; risoluzione di 3,1 °C;
intervallo dierroredi £0,5"C

2 Gammad urmidita: d-1008H risoluzicne d 01U, incervallo
dierroredl =20 UR

Sensoreangalo
rogante

1. Limitedi angaolo; 300"
2. Imtervallo diletturadelsensoredi angolo ratante: 3-100

Servamotare

1.Limitedi angolo: 360"

digitale 3 360° A Rapportodiriduzione: 1/300
AR Ivelocitddifunzionamentc (avuoto): 0.14:40,01 sec /60

Coppiadistallo {bloccata): 1,8+ 0 2 kg-cm

I
Luceblulunghezzad 'onda-465-467T mim, luminosita 180-200mcd

StrisciaLED Lucewverde: lunghezzad da-S32-535mm, lumingsita: BED-T20msd
Lucerossa: lunghezzad'onda: 620-625mm, lurninosita: 390-420 med
1. NumercespandibiledilQ: 2, rispettivamente D1 e 02, compatibili

Modulod conimodulisensers adattatiad Arduing, Micra: hit, ecc.

collegamento

2.3 3N 250mA, BVITA

I.'lele" c_u..l.lll testazioniad pin, 1connettore Grove

tiota Collegare if sensore al VinciBot in base alle illustrazioni,

La prirma wolta che | VinciBot utl

lzza isenson di Inventor Kit, & necessana caricare |

seguenti driver dei sensori sul VinciBar, Le fasi sono e seguenti;




a. fwvia MatataCode

. @
& r— |

= L
N = |

=

* pe——

Cl— 00®

b. Mel Centro Moduli aggiungi | seguenti plugin del modulo

Cmony . Ce— T

. = -

= — m—————— e e ]
RIS

e

ﬁﬂﬂm'-@"

<. Mel menu laterale seleziona "masterizza” e scarica i programmi di driver selezionati

o
L3 a
s
T —
: T T
r a F
. a |
x LI f
. n §
.
M
"
Y
(-] oo

. Precauzioni per |'utilizzo del modula di collegamento

I medule di collegaments dispone di due 10, 01 @ 02, ed & cempatibile con i moduli
sensore adattat ad Ardulng, Micre:bit, ecc. Dispone di Ingressi e uscite digitali &
analogiche.

Seegliere un Cava dupant o un cave Grove HY2.0 4P per effettuare le connessioni
necessarie, garantendo al contempe la sicurezza elettrica,”

Paricdo di goranzia limitols od un [1) arna

Le sagquant circostanza arnulkarenno ko garanzio grotuna

non sl & in grodo di famia quaste certificomo o goronzia & una fotun saldo.
Lo goronzo & undoteromente madificoto o imcompatibils con i prodotio
Consumo naburdeeEord & nyeschicrmanto della port depitli

Dormi cousai do fulrini o olir problami dal steene eleriics,

Donni cousatl do uso impropio. coma forze esterme, donni, aco

Darni cousat do fatton di forzo moggore come modent | discste,

Prodotti srmardloli | iromol ) dpardi. | prodalio supeen il pancdo di goranzio. Lss improprio ded peodatls,

nchadands, mo nen 0, § moncoo uiifzze ol o fuon dal monusle utenta

€ XQOHB



Sensarde humedad y
temperatura [DHT17)

A4

Sensor de dngulo de
rakaciin

Tira de LED

Cable USEB

Servo digital de 360°

i
Ladrilles de construccian
para “Piedra, Papel o
Tijeras” [32 plezas)

LT
Ladrillos de construccidn

para “cubo de basura
inteligente"{&0 piezas|

Guia de usuaria

Manual da casa

“Ventiladar inteligenie”

1. Tensidn: 5Y

2 Corriente eléctricade trabajo) 10ma

3. Enla posicidn inicial, el joystick lee el valor; S0y valor v:30

AMalorXideizquierdaaderecha): 0-100; valor ¥ (desde abajo hacia
arriba): 0-100

Joystick Senserde

Fi merf;_q(ly
temperalura

Sensorde

Anpulode
@,

rofacidn

Servodigitalde

1. Intervalo detemperat ura
intervalodeerrorde &

2. Intervalode humedad: entre 0y 100 RH; resolucidn de 0,1 % RH;
intervalo deerrorde £31%RH

entre-40y-80°C; resolucidn ded,1 "L,
i

ue

1. Limitede dngulo: 300°
2. Imtervalode lecturadel sensordeangulode rotacion: 4-100

1.Limitede angulo:360°

4 Relacidnde reduccion: 17300

3 Velocidad de funcionamiznto {sin carg
Pardeblogqueniblogqueada) 1, 8X0,2 kg-cm

14+001 g, /60

Longitudde ondade luz azul: 465-467 mm, brillo T 180-200 mod
Longitud de ondade luzverde: 522-525mm, brillo D650-720 med
Longitudde ondade luz raja: 620-625mm, brille | 390-420mcd

Elivg
Unidad del madulo
de canexidn para TiradeLED
VinciBaot
Unidad del
mddulode
conexion

1_Mameroexpandidodei0=:2. 01 D2 respectivamente, compatible
conios modulosde sensoradaptadosaArduino, Microchit, ete

2,330 250mA, SV1A

3. Tatalde 2 juegos ded canectoresde pines, 1 conector Grove

Ladrillos de
construccion para

[36 plezas)
11
o
L i1
" [
‘. R
L

)3
7

Mota: conecte el sensor del VinciBet siguiende las ilustracicnes.

Manualidades de papel

Depe cargar los siguientes contredadores de sensares én su VincBat 51 85 la primera vez que

=u WinciBot utiliza los sensores del kit del inventor. Los pasos a seguir son |os sigujentes:




2, Abra MatataCode, d. Precauciones para el uso de la Unidad del modula de conexion

La Unidad del madulo de conexién ceenta con dos s, DI y D2, y es compatible con
los madulos de sensor adaptados 2 Arduino, Microchit, etc. Cuenta con entradas y
safidas digitales y analogas.

- a Selecoiome un cable Dupont o un cable Growve HY2.0 4P para realizar las conexiones,
. = sealn sea necesario, mientras sigue kas pautas de seguridad eléctrica:
¢ =
w = GO
g (e
= ‘

coe

Perioco de garontiax Un {1) ano imrodo

Los skpalentas creunstoncios ondardn ko garonbia grotuita:

M0 pusshe prODarcionon el Ceifionas de Qoranti Y wng Tesang wilicn
Esio gomniio sm medifico urlknepimeanta o &8 ncompoiibse con &l praducio

Consumo noturol f desgoste y arejeormicnio de ks plezos consumibles.

Do cowsada por rayes u otros problermos del sstemao skcirico

Desfio oS POr USS INGRropiods, Comd Tusrzo exlanna, Gono, #1c

Davio cousada por foctoras os fuarzo mayor talkas como aocidentes: | desasines
Prodictos ouindesmontobles | reensamblodos | reporodos

Bl producto axceds el pericdo de garanbia,

Al O B0 ngeido, Quss inCILS Dand rd 99 Bmito O o FoRo de usd oo asla
producte mds ald del manua ded usuark

€ Z0&

c. En el mend lateral, seleccione "buin® y descargue las controladores de fos
programas seleccionados

coe



24T 1{EEEE 5y
110mA
JABH AN B TR E Avalue 50, Y-value : 50;

Q @ \‘/ Nevalue (ITEIE) 0-700, Yovalue LATEL L) 10-100

g Rk RiEEya B EEITEE 1.AEER -40-80°C, SEOPC, B¥205°C
A D 0-100%RH, S0 I%RH, |88+ 2%RH

- - 1.6 fE%E B @ - 3007
RE RIS 2 BEE10 B e A  0-100

& 0
,f/ v 11 BE 360"
£ 2Em
N 350 e T

M S HIRE 1 1.8

I0TEEA 1% USBEFLE AR R R
145257 mm, FEIE 1180200 med
- :522-525nm, B 660-720mcd
TR20-625nm, R 390-420 med

1, A RIOE S 2, 7 RER01, 02, ®EArduino, MicrobitF a4 TERE M
BESEREREAF | 233W250ma, SV1A
3. R 2PN 1T GrovedE0

o D T I, B
(RS R Bk WISEEMEEIERE R R
(60 Pes) (32 Pes) {36Fcs)

|
Y

Note D MEEE TSR BESEE RSHE,

AR

WIETS S A S N E Ainventar RitPEIFREE, RER L THFEENENEFNIIE
BT T AL ER AP, R 2R 3R 90T




4, fIFMatataCode

coe

b EHEP ORI E ST

d. Fep s st e T ERE

HeiEREEEEFREFHTI0, O, DI #EArduing, Microhit Sa ESEE S BEHT
LS5 A 56 TE

BEWMERSE 2aRE, RIERBRELTLEEGove HY2.0 PERTER,

EaEEED S
" LA 1l T e T R A S
FEEFERERIREHER
CFRERITERREESFRTH
L HMHENEREE S ERRE
B R R e e R A AR
. BEAPRETFLSERARE, MHEEL ANERE
W R T A R I R T

- BT i
v, M EIENE, JRR

(€ O&

= -

9mo e G

aof AR A ERER. P % B R T




